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Ein Bioroboter mit elastischem Arm

Forscher der TUD arbeiten an bisher einmaliger und neuartiger Konstruktion fur Industrieproduktion / GroRBer Markt

Ein Forscherteam der TUD will die Robotik
revolutionieren. Biologen, Informatiker und
Regelungstechniker entwickeln zusammen
mit Kollegen aus Saarbriicken einen
elastischen Industrieroboter. Bisher ublich
sind starre Konstruktionen. Vorbild fir das
neue Modell ist der menschliche Arm.

DARMSTADT * Aus der Automobilbranche
sind die Bilder bekannt: grofe, massive Ro-
boter, die am Flieband schwere Lasten he-
ben. Die Bewegungen sind schnell und prizi-
se, der Metallarm aber unnachgiebig. Ein
Miteinander von Mensch und Maschine ist
schwierig - grofle Sicherheitsabstdnde sind
notig. All das braucht der Roboter, den das
Team um den Informatik-Professor Oskar
von Stryk derzeit entwickelt, nicht. Das La-
bormodell der Darmstédter mutet leicht an,
sieht eher aus wie ein Baustellenkran. Seilzil-
ge und elastische Verspannungen geben
Halt und sorgen dafiir, dass sich der Arm
auch bei schwerer Last nicht verformt.
Bisher, sagt Professor Stryk, wird Elastizi-
titin der Robotik vermieden. Elastizitat be-
deutet Instabilitit. ,,Ein beweglicher Robo-
terarm zappelt bei Belastung®, so Stryk. Mit
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Sensoren und einer komplexen Antriebs-
und Steuerungssoftware sorgen die Darm-
stadter jedoch dafiir, dass diese Schwingun-
gen gemessen und ausgeglichen werden.
Der Roboterarm bleibt ruhig. Das Konstruk-
tionsprinzip orientiert sich am Aufbau ei-
nes menschlichen Armes, der auch von Seh-
nen und Muskeln gehalten wird.

Die Forschungsarbeit ist in dieser Form
einmalig. ,,Viele Kollegen, die seit Jahrzehn-
ten mit konventionellen Robotern arbeiten,
glauben uns nicht®, sagt von Stryk. Entwi-
ckelt hat den ,,Biorob®, den bionischen Robo-

einfadeln kann.

ter, Professor Bernhard Mdhlen von der Uni-
versitit Saarbriicken. Die Darmstidter ent-
wickeln die Konstruktion weiter und bauen
derzeit einen Prototypen, der im néchsten
Frithjahr auf der Hannover-Messe vorge-
stellt werden soll. Das Bundesministerium
fiir Wissenschaft und Industriepartner for-
dert das Projekt mit 1,8 Millionen Euro.
Der Markt fiir die Neuentwicklung ist
grof, ist von Stryk sicher. ,Biorob® habe vie-
le Vorteile, er ist leichter. Um etwa ein Kilo
Gewicht zu heben, muss er drei Kilo Eigenge-
wicht aufbringen - bei konventionellen In-

———.
By

Professor von Stryk (vorne), Regelungstechniker Thomas Lens (Mitte) und Biologe Sebastian Klug forschen am ,,Biorob”, der sogar Faden

dustrierobotern liegt das Verhiltnis wegen
ihrer Massivitit bei 1 zu 20. Zudem schwingt
der Greifarm elastisch zuriick, wenn er auf
Widerstand st68t. Das macht Sicherheitsab-
stinde von Mensch und Maschine {iberfliis-
sig. Die Genauigkeit der Bewegung liegt bei
unter einem Millimeter. ,Unser Biorob
kann einen Faden einfideln.”

Derzeit entwickelt das TUD-Team drei
Anwendungen, fiir die Roboter derzeit noch
nicht einsetzbar sind. Ein Modell soll biolo-
gische Proben bei Tiefsttemperaturen ent-
nehmen und einlagern, ein anderer ,Bio-
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rob* ist fiir das Sortieren von Parfumfla-
kons vorgesehen, ein dritter fiir das Pflan-
zen von Buchsbaumstecklingen. Der Profes-
soristiiberzeugt, dassder ,Biorob* hilft, Ar-
beitsplitze zu schaffen. Die Buchsstecklinge
etwa werden derzeit von Hand gesetzt - in
Afrika und dann zuriick nach Deutschland
geflogen. Der elastische Roboter knnte Pro-
duktionsstitten zuriick nach Deutschland
holen. ,,Das spart Transportkosten, Energie
und schont das Klima®, sagt von Stryk. Kauf-
interessenten aus der Industrie gibt es jeden-
falls bereits genug. AsTRID LubwiG



